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S6/SERRA

MODEL Units C-45
Arm diameter mm 45

g Gun body maximum resistanse daN 570

; Distance between arms min. / max. "Z" mm 75 -300

g Steps wheelbase arms mm --

2 Maximum arm length mm 280
Gun weigth (min-max) Kg. 60 - 90
Cylinder diameter mm 70/90

_S Cylinder pre-stroke mm 50/100

g Gun rotation angle in pre-stroke Grados --

-%’, Cylinder stroke mm 46

% Total gun stroke rotation angle Grados --

3 Maximum air pressure bar 10
Cylinder force at 10 bar / Cylinder 270/90 daN 345/570
Maximum water inlet temperature °C 30

%” Minimum water inlet temperature °C 10

8 Minimum water diferential pressure bar 1.5
Cooling flow L/min 9




S6/SERRA

ROBOT GUN C-45

ROBOT GUN C-45. Force at electrodes (daN)
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El maximo esfuerzo en puntas
De electrodo es 377caN A 6.6Bar
NO SOBREPASAR ESTE VALOR Nl
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DATOS TECNICOS ]
Esfuerzo de trabajo en puntas electrodo 377 doN
| Presion de Traba jo 6.6 bar
Abertura total 125 mm
Abertura de Aproximacion 100 mm
Abertura de Soldadura 25 mm
Diametro del Cllindro de Soldadura 90 mm
Carrera_del Clindro de Soldadura 100+46 mm
Potencia_del Transformador 76kVA
Volta je/Frecuencia del Transformador 400V_/ SO0Hz
Corriente de Soldadura ---A
| Corriente Max. de Soldadura ---A
Corriente Max. de Cortocircuito ---A
Peso de la Pinza 102 Kg
Momento de Inercla Respecto Eje X 5,199 gemme
Momento de Inercla Respecto Eje Y 4,474e9 g¥mre
Momento de Inercia Respecto Eje Z 1,462e9 g¥mme
Codigo de monta je EURO-C452A)
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ESTUND ERPICA C-45






